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Terminal Descri¢do Tecla Funcdo Cédigo de - ~_ [Modifi Codigo de 03 = |[Modifi|
. o ¢ o T . . = — b 2ol = Nome Descri¢ao Padrao = Nome Descricao Padrao
; : ) funcdo
Gu|a de II"IICIO ra pldo Good rlve 27 Serles @ Ig:]’(r:gr\l]aellPE. Os terminais PE de cada maquina devem ser aterrados de forma Tecla paracima |Pressione para aumentar os dados ou mover para cima. C S Bloquear os parimetros do feclado car funcdo VD em falha car
Terminais do circuito de controle Tecla para baixo |Pressione para diminuir os dados ou mover para baixo. 20100 | Mode de partid g: 2tire§t ?ttartDC braki 0 o féb?_itecgéo de nivel de frequéncia
- = - . ode de partida |L: Start after rakin
Sma rt VFD +10V__[Fonte de allmgqtagao Qe +10V fornecida localmente = z Teclade No modo de operag&o do teclado, a tecla de execugdo é usada i 2: Speed tracking resta%t (software) 8: Frequéncia atingida
Entrada analdgica. Faixa: 0-10 V/0-20 mA. Se a tensdo ou corrente é usada funcionamento |para funcionamento ou ajuste automatico - - anci 5
) s i All B P u parafu u ajuste au - 0: Desacelerar para parar 0: Frequéncia de execugdo
Este guia descreve brevemente a fiagdo externa,  Escaneie o c6digo QR para para entradafz Qef|n|qa através do interruptor DIP. P07.04 especifica a validade da funcio da tecla. P01.08 | Mododeparada |7 o lizar para parar 0 o 1: Frequéncia definida
terminais, teclados, execuggo rapida, configuragdes  visualizar a versdo completa Al2 En'trada an'aloglca‘ Faixa: OV-+10V Tecla Pressione para parar o VFD ou executar o autotuning quando Frequéncia inicial . ; 3: Velocidade de rotagdo (velocidade
de parametros de funcdo comuns, falhas e solugdes  do manual eletrénico do a0l |Saidaanalégica. Faixa: 0-10 V/0-20 mA. Se a tensdo ou corrente é usada para Parar/Reiniciar |2 V7D estiver em estado de execuc3o. P01.09 | de frenagem CC 0,00 Hz-P00,03 (Frequéncia de saida | jo1, 0] correspondente a frequéncia
comuns, dimens&es do produto e dados de eficiéncia  produto da série GD27. saida é definida através do interruptor DIP. Pressione para redefinir falhas quando o VFD estiver em para parada maxima) méaxima de saida)
energética do inversor de frequéncia variavel (VFD) v N estado de alarme de falha. 4: C te de said i
da sggrie GD27. a Bl ROIA_saida de relé. RO1A: NAO; RO1B: NC; RO1C: comum Corrente de 1obro dn cortonto o (re!at'rg VFD
a 2 . N RO1B ; . . .. P01.11 | frenagem CC para [0.0-100.0% 0.0% ) Saida analégica |d0Pro da corrente nominal do VFD)
Visite www.invt.com para obter mais informacdes e ROIC Capacidade de contato: 3A/AC 250V, 1A/DC 30V 4 Funcionamento rap|do parada P06.14 01 g 5: Corrente de saida (relativa ao 0 O
baixar o cédigo-fonte. RO2A - . . Tempo de dobro da corrente nominal do
RO2B | S@ida de relé. RO2A: NAO; RO2B: NC; RO2C: comum 4.1 Verificagdo antes de ligar P01.12 | frenagem CC para [0.00-50.00s 0.00s ®) motor) ) _
Capacidade de contato: 3A/AC 250V, 1A/DC 30V — — parada 6: Tensdo de saida (relativa a 1,5
RO2C ® Certifique-se de que todos os terminais foram conectados com seguranca. = 5 i
- - — - = — — _ A gurang Protecio de - ezes a tensdo nominal do VFD)
e X Este guia for_nece apenasas |nfor~magoes basicas de lns‘tala§a0~e comissionamento. GND __ [Aterramento de referéncia de energia e Certifique-se de que a poténcia do motor corresponde a poténcia do VFD. comandode O comando de execugdodo [7: Poténcia de saida (relativa ao
0 ndo cumprimento das instrugdes de seguranca e instrugdes de instalagdo e Y1 Capacidade de comutacdo: 50mA/30V. Faixa de frequéncia de saida: 0-1kHz = imeira inicializaca P01.18 | execucdio baseada terminal é invalido na inicializagdo 0 0] dobro da poténcia nominal do
comissionamento na docqmentagao releyante ppde resultar em acidentes, como I de comunicacso de sinal diferencial R5485. A interface de comunicacao 4.2 Operagao na primeira inicializagcao : emterminalna | © Clo’mq?'go de ‘e.xcla‘cug;io do| - motor)
danos ao equipamento, ferimentos pessoais ou até mesmo morte. . RS485 padrdo deve usar par trangado blindado. Determine se deve conectar Apés confirmar que a fiacio e a alimentagdo estdio corretas, feche o interruptor de ar da inicializacio terminal e valido na inicializagao po6.17 | Limiteinferiorde | 5.4 100 poe 19 0.0% O
® Somente prof|s§|ona|s treinados e qualificados estdo autorizados a realizar o resistor de correspondéncia de terminal de 120Q da comunicacio RS485 i 50 CA o lado d da do VED i VED - 0: Motor assincrono (AM) saida AO1
operacdes relacionadas. 485~ | bor meio do interruptor DIP. alimentacao CA no lado de entrada do VFD para ligar o VFD. P02.00 | Tipodemotorl |jiu = " o o (M) 0 © Saida AOL
- % — - o -y - = i - - P06.18 | correspondente ao 0.00V-10.00V 0.00V O
124V Eg(r)\rt:;ie alimentagdo do usuario fornecida pelo VFD. Corrente de saida max.: ) RF’RRR B v 5888 e P02.01 Poter:jc(:)la/\_\&oFmal 0.1-3000.0kW Del\rl)lgrgigfodo o limite inferior
® N3o execute nenhuma operagdo, incluindo fiagdo, inspecdo ou substituicdo de - - - u L= ] Anci ; Limite superior de
P ~ N - Faixa de nivel alto de entrada ativa: 11-30V coumor v coumior v Frequéncia nominall0.01Hz-P00.03 (Max. output P06.19 ; P06.17-300.00% 100.0% @)
. P X N e e s . P02.02 50.00Hz (@] . . . .
componentequuandqu fonte ge alnmen(tjagao efstlver adpllc?'da‘ Antes dde executjr Faixa de nivel baixo de entrada ativa: 0-3V O fluxograma de inicializagdo rapida € o seguinte:: deAM 1 frequency) Za[((jja '281
essas opg(;agges, certi |c(1jue—se e qdue tol as as fontes de (ai m_wentzgao e entrada S1-s4 |Frequéncia de entrada max.: 1 kHz e p02.03 |Velocidade nominall—GOOOOrpm Depende do o 006,20 ai ad t .00V-10.00V Lo.00v o
t$n am sido desconectadas e aguarde pelo menos o tempo designado no VFD. Terminais de entrada digitais programaveis, cujas funces podem ser e . doAM 1 Modelo . colril;f]?tzosrbpeer;igrao .00V-10. .
,empo definidas por meio dos pardmetros relacionados. P02.04 |Tensdonominaldel) ;5qq, Depende do o =
minimo de Modelo do VFD - = — e S : AM 1 Modelo Tempo de filtro de
Canais para entrada de pulso de alta frequéncia e entrada digital e _ P06.21 saida AO1 0.0005-10.000s 0.000s o
espera HDIA  |Frequéncia de entrada max.: 50 kHz pometvonous 7 N sichronus Sz po2.05 | Corrente nominal 0.08-600.00A Depende do €] P07.00 | Senhad drio [0-65535 0 O
5 minutos _ [1PH 220V 0.4-2.2kW; 3PH 220V 0.4-15kW; 3PH 380V 0.75-22kW Taxa de trabalho: 30%-70% Py - : deAM 1 : : Modelo . Senha do usudrio [0
B S A Potancia nominal Depende do P07.27 Tipo de_falha atual - [
1 Fiacio externa H1 Entrada Safe Torque Off (STO) [ poorcron e [ [seovmioa | [ sciomonn | fmmpmioa] P02.15 do SM 1 0.1-3000.0kw Modelo (©] P07.28 [Ultimo tipo de falha| - []
¢ao extern,a Entrada redundante Safe Torque Off (STO), conectada ao contato NC externo. S S— e Frequéncia nominal0,01 Hz—P00,03 (Frequancia de saida 2° Gltimo tipo de
Hostconfhtggegvsof;wffé? Quando o contato abre, o STO atua e o VFD interrompe a saida. el I F el ﬁ P02.16 q desM1 n;éxima) ’ q 50.00Hz @) P07.29 falha i ) o
i orksio, Os fios de sinal de entrada de seguranga usam fios blindados cujo oS S Y 3°dltimo ti
| | - ! e S N d ultimo tipo de .
g H2 comprimento est4 dentro de 25 m. —— P02.17 d:?glrgs deepgah;lels 1-128 2 © P07.30 falha e
| ??:5:5’ | Os terminais H1 e H2 sdo conectados em curto a +24 V por padrdo. Remova os Tens3o nominal do Depende dol 4° (ltimo tipo de
= | TR o 5 — 5 ——— P02.18 0-1200V b ©) P07.31 - o
] - i conectores de curto dos terminais antes de usar a funcdo STO. s e ] SM1 Modelo falha
Input filter |45+ - = A ° dltimo tipo de
LRST. Corrente nominal Depende do po7.32 | > U p N _ °
; | 3 Teclado o P02.19 4o SM 1 0.08-600.00A Modelo | © : falha
: § | P02.23 |Contra-emf de SM 1j0-10000 300 [@) Contagem de
nput reactor! 1 P 0 ) o - h reinicializagio
‘ | | IRV Goodrive27 || omeir 5 Configuracao de parametros de funcao comum Ganho P08.28 | tomiticade |10 0 o
| : Dl dly o \ Sl po3.0o | Proporcionalde 5 544 g 200 | O falhas
| ! Run indicator + n . ~ ~ . U-. B .
Magnetic | il Forward or reverse || VUNE nAa |7 Uit indicator A seguir, descrevemos brevemente apenas alguns pardmetros de fungdes comuns e valores malha de
Ly coniactor,,. 3 poneg st | 5000 :* ¢ |- tipicos. - Ve'°?“‘tade — relz?r:?c:\;il;aggo
oeb Fuse L / ndieator UPtey “O” indica que o valor do pardmetro pode ser modificado quando o VFD est4 parado ou empo integral de P08.29 o 0.1-3600.0s 1.0s O
™ round s Er Contrmaion em execucio. P03.01 |loop de velocidade [0.000-10.000s 0200s | O automatica de
Breaker “©” indica que o valor do parametro ndo pode ser modificado quando o VFD estd em 1 Faixa de configuracio: 0x000-0x011
STOP Stop/Reset estado de execugdo Ganho . '
Output Fomter RST ey i §a0. R : ' 5 i proporcional de Uns: .
= pralfg reactor DOWN key @’ indica que o valor do pardmetro ¢ detectado e registrado, e ndo pode ser modificado. P03.03 malha de 0.0-200.0 20.0 O 0: Desativa a protegéo de software
pouar resistor Votor Digial display on LED keypad (O VFD verifica e restringe automaticamente a modificagdo de pardmetros, o que ajuda a velocidade 2 contra perda de fase de entrada
supply sl | eans | Dspla| s [Dispey | ians Dl | eans evitar modifica¢Ses incorretas.) A 1: Ativa a protecdo de software
=i R e e e R e il Tempo integral de t da de fase de entrad
< Groun s s[5 s [ ; Codigo de Nome Descricio Padrio [Modifi P03.04 |loop de velocidade 0.000-10.000s 0.200s O contra perda de tase de entrada
. 8 s[5 [ s [a|r o> funcao 5 car 5 Dezenas:
2 Terminals C o4 e =]~ 0: Modo de controle vetorial sem 0: Desativa a protecdo contra perda |1PH model:
. e T I AN N A A B I v po3.10 | Largura de banda 0-2000 400 @) Protecdo contra |de fase de saida 0x010
Figura 2-1 Fiag3o tipica do VFD B e B i R P sensor (SVC) 0 . : do loop de corrente P11.00 N . x O
- - - : controle vetorial sem ; : :
— D R e P00.00 Modo de controle [1: Modo de trole vetorial ) o 0 Teclado (P03.12) perdadefase |1:Ativaa protecdo contra perdade [3PH model:
| ek | i : de velocidade  [sensor (SVC) 1 1: Teclado (P03.12) fase de saida 0x011
— 53 4 Indicador Status Significado 2: Modo de controle vetorial de Método de ajuste :AIl  3:Al2  4:AI3 Centenas.~Re.servado
T - - tensdo espacial P03.11 de torque 5+ Frequéncia de pulso HDIA 0 O Observacao: a perda de fase de
~— ! Mon O VFD esté funcionando. Canald dos|0: Teclad 1 Terminal q srreq ep saida ndo pode ser detectada ao
By - - — = p00.01 |-@naidecomandosi: Jeciado s lermina 0 @) 6: Torque multi-passo
[ | VFD main circuit [RUN/TUNE] W | Piscando O VFD estd em ajuste automatico de pardmetros. . em execucdo  [2: Comunicacdo [7: Comunicacio Modbus OPegardsePW 0 ngtOl’ cogectado, %a
» = — > : > erda de fase de entrada ndo pode
[ loff OVFD eStEi‘ Pafa_do- _ P00.03 F"eq”e"ni's‘xde saidajy) (P00.04)-599.00Hz 50.00Hz | © o401 |Aumento de torque[0,0%: (Aumento automatico de 0 o sper detectada durante a operaiéo
Mon 0 VFD esta funcionando ao contrario. — . do motor 1 torque), 0,1%-10,0% l
L FWD/REV] n Limite superior da AL ‘. Ganho d S€m carga ou com carga leve.
- - L loff 0 VFD estd avancando. P00.04 frequénciade | 00-05-P00.03 (Frequénciamaxima | 5440, | @ anho de Local 1-247
VED control circuit mo O VFD usa a comunicacio como canal de execucdo de saida) P04.09 éonripensagfo\;j(; 0.0-200.0% 100.0% | O P14.00 | communication [# Nota: O endereco de comunicagdo 1 @)
et o o n execucdo de comando. Limite inferior de . ) eslizamento V/ address de um escravo ndo pode ser 0.
N o [T i [ m\cgomvu O VFD usa o terminal como canal de execugdo de P00.05 frequéncia de 0.00Hz-P00.04 (Limite superior da 0.00Hz O do motor 1 Taxa de 0: 1200bps 1:2400bps
tihe mode o jogging 2, V7 o Jo-10v/0-20ma : . Anci F . P : :
éri":m‘n: s T szzﬁmmm o LOCAL/REMOT] WL Piscando comando. execucdo frequéncia de execucéo) Fg’éoorsddelacg;;rgée P14.01 transmissdo de ~[2: 4800bps 3:9600bps 4 o
ok o R PP u o of O VFD usa o terminal como canal de execugo de Configuragdodo [0: Teclado  1:AIL 2:A2 PO4.10  |paixa frequéncia do? 100 10 O comunicacdo 1#:19200bps __5: 38400bps
4’# W oo . T eerpone 0 comando. P00.06 ca(ljnafl de cgmgngo 3: /?I3 (Qf)rrei.pogdentf 30) 0 O motor 1 g:_rliljenhuma verificacdo (N, 8, 1) para
. ; e ] efrequénciaA |potenciémetro do teclado Fatord trol T
R D Sl agse] Run/TUNE (I Ll/gda'ldo,dex;bllzdo © |0 VFD est4 em estado de falha. 4: HDIA de pulso de alta velocidade geoorsctielacgénorgee 1 Ver!f[caggo par (E, 8,1) para RTU
Llpzp%uﬁgy«w cm U, “,‘ "J}mmfﬂm FWD/REV i()jlgp e falha Configuracio do 5: Programa PLC simples P04.11 baixa frequéncia do0—100 10 O Verificacio de bit é:_l_\ﬁerlﬁcagao impar (0, 8, 1) para
= - Y LOCAL/REMOT] Piscando a0 6 yep ests em estado de pré-alarme., P00.07 | canal do comando [°; Execucdo de velocidade 1 o motor 1 PLa02 | T dos  p: Nenhumaverificacio (N, 8,2) para| 1 ©
H - . __mesmo tempo _ i _ de frequéncia B ;mé Iﬁtraﬂa PID P05.01 FuncdodeSl [0: Sem funcdo 1 O RTU T
- 6N nalog mput o O indicador acende para indicar a unidade exibida no momento. 5. Cgmu?ﬂiagéo Modbus P05.02 Funcdo de S2_ |1: Avangar (FWD) 4 [©) 4: Verificagdo par (E, 8, 2) para RTU
B : i anci S— < L I— ) 3 D: A REV, Verifiootx ot D
7777777777 g o] } Creny .“ D D Hz Unid de frequéncia po0.10 | requéncia definidal0.00Hz-P00.03 (Frequéncia maxima | 5o o0 | P0s.03 Funcdo de 53 5. C\éirtlfjl;rsz(?‘zsr?cgonaZnento de trés ! ©) g._r\l/Jerlﬁcagao impar (0, 8, 2) para
! - s } S unidade Tl A Unid de corrente P00.11 | TempoACC1 Hodels | O e 'J,gga%zr;gfiﬁfma55 Jogreverso 6 Falhas comuns e solugées
“models 1 OPI50P M I e .0-3600.0s :
I contrlle v ~ % Porcentagem Depende do . ini — -
U satty state fescbatk. 1" : D I . : = . P00.12 Tempo DEC1 Modelo © P05.04 Fungdo de 54 ;: Ei?reafcligl :jfeapa]la;a externa 0 ©) f O;j llgho T;pﬁ‘de Possivel Causa Solugdo
””””” L-{ v Unid de tenséo i 0: Executar na dire¢do padrdo. 10: Aumentar a configuracdo de elana 2 :
ot s St yer /- Tt P00.13 Direcdode |10 = e direcda oposta 0 o e i anc gurag Tempo ACC muito curto. Aumente o tempo de ACC ou
Tecla Fungéo ' funcionamento 2j Desativar execuggéo reversa. lrfq&mﬂsi(r 3 c)onfi uracio de Carga muito grar)de ou reduza o ponto limite de corrente
Tabela 2-1 Descricdo do terminal VFD Pressione-o para entrar ou sair dos menus de nivel 1 ou “Nenh z qudnci gurag mudanga repentina de carga. |do software por meio de P11.06;
- — Tecla de atalho de . N 0: Nenhuma operagao frequéncia (DOWN) Partida d S0d o .
Terminal | Descricao . excluir um pardmetro. 1. Autoaiuste dindmi — artida durante a rotacdo do  |se o processo exigir ACC rapido,
LLLE S _ programagdo/mul - . 5 Aiuste automati - Autoajuste dinamico P05.32 | Limite inferior Al1 [0.00V-P05.34 0.00V @) t idade do VFD
Terminais do circuito principal tifuncional Pressione e segure por mais de 1s para obter a funcdo de tecla Juste automatico |, Autoajuste estético completo dos P05.34 Thimi or AILIP05.32-10 .00V O Sobrecorre |TOtor- aumente a capacidade do VFD.
e T ffunciona definida por uns de P07.02. Jogging é por padrio. P00.15 | de pardmetros do barametros 0 @ : imite superior 05.32-10. i 10.00v B4 |nte durante |Pesequilibrio da corrente de  |Aumente a capacidade do VFD
*Y7 ) |Terminais de entrada CA 3PH (ou 1PH), conectados a rede. Pressione-o para entrar nos menus no modo cascata ou motor 3: Autoaiuste est 4 ti ial d P05.54 |Modo do terminal S0: Modo NPN 1: Modo PNP 0 ©) ACC  |saida3PH. para garantir que o motor nao
foul, N) — - confirmar a configuragdo de um parametro. A O?Jus ¢ estatico paraat dos P06.01 Saida Y1 0: Desativar 0 (@) Quando o controle vetorial  |sofra parada e que o
U,V, W |Terminais de saida CA 3PH (ou 1PH), geralmente conectados ao motor. TFcla de ) Pressione-o para selecionar os pardmetros de exibicdo na ga’zaenr:surnt;sa Speraco P06.03 Saida RO1 1: Em execugdo 1 O sem sensor é usado para equipamento de carga funcione
+ o ] confirmagéo/ | . = : b.E x . Q
() (+) e (-) conectam-se aos terminais de barramento CC compartilhados. mudanga mterface para o VFD em estado parado ou em execugdo. Restauracao de 1: Restaurar valores padrio , : m execucao para frente controle do motor, 0 ajuste  |sem nenhuma excecdo.
() e : ¢ P00.18 arametro de : " 0 @) P06.04 Saida RO2 3: Em execugdo reversa 5 O automético do parametro ndo |Inicie apds a parada do motor ou
~ f Pressione e segure por mais de 1s para deslocar bits na ps : f 2 B9
PB e (+) conectam-se aos terminais de resistor de frenagem externo. ; . A funcs (excluindo pardmetros do motor) 4: Jogging & executado selecione o inicio do
PB interface de alteracdo de pardmetros. ungao 2: Limpar registros de falhas : :
-1- -2- -3- -4- -5-
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:eofdallghoa T;gﬁ‘ge Possivel Causa Solucdo
Quando o controle V/F é usado|rastreamento de velocidade por
para controle do motor, a meio de P01.00.
configuracdo da curva V/Fé  |Verifique a tenséo de saida do
anormal. VFD e a resisténcia do motor para
Ha fortes fontes de garantir o equilibrio trifasico.
interferéncia externa Defina os parametros nominais
comutacdo do contatorou  [de acordo com a placa de
(aterramgnto inadequado). identificagdo do motor e execute
Tens3o da rede muito baixa. |0 ajuste automtico dos
Falha de hardware. pardmetros por meio de P00.15.
Ajuste a relacdo de frequéncia e
tensdo definida pela curva V/F e
reduza a tensdo correspondente
afrequéncia.
Para evitar interferéncia forte,
mantenha os cabos do motor
longe dos contatores e garanta o
aterramento confiavel do
sistema.
Melhore a qualidade da energia
ou aumente a capacidade do
VFD.
Substitua o VFD.
Aumente o tempo de DEC ou
reduza o ponto limite de corrente
do software por meio de P11.06;
. DEC mui se 0 processo exigir DEC rapido,
empo muito curto. aumente a capacidade do VFD.
A configuragdo do ponto limite [Reduza o ponto limite de corrente
de corrente do software é do software por meio de P11.06.
muito alta. Aumente a capacidade do VFD
Carga muito gratr_nde gu pafra garandtir que o motor ndo
mudanca repentina de carga. |[sofra parada e que o
Desequilibrio da corrente de  |equipamento de carga funcione
saida 3PH. sem nenhuma excegao.
Quando o controle vetorial Verifique a tensdo de saida do
Sobrecorre [S€M sensor é usado para VFD e a resisténcia do motor para
E5 nte durante controle do motor, o ajuste  |garantir o equilibrio trifasico.
DEC qutomatlcdo do parametro ndo 3efma (és parametlros ngmlna|s
é executado. e acordo com a placa de
Quando o controle V/F é usado |identificacdo do motor e execute
para controle do motor, a 0 ajuste automatico dos
configuracdo da curvaV/Fé  |pardmetros por meio de P00.15.
anormal. Ajuste a relagdo de frequéncia e
Ha fortes fontes de tensdo definida pela curva V/F e
interferéncia externa (troca de |reduza a tenséo correspondente
contator ou aterramento a frequéncia.
inadequado). Para evitar interferéncia forte,
Falha de hardware. mantenha os cabos do motor
longe dos contatores e garanta o
aterramento confidvel do
sistema.
Substitua o VFD.
Aumente a capacidade do VFD
para garantir que o motor ndo
sofra parada e que o
Carga muito grande ou equipamento de carga funcione
mudanca repentina de carga. [SemM nenhuma excecdo.
Configuracdo do ponto de Reduza o ponto de limite de
limite de corrente do software |cOrrente do software por meio de
muito alta. Pll.i,(.)G' « ,
Desequilibrio da corrente de Verifique a tensdo de saida do
saida 3PH. VFD e a re5|ste_n'C|a_ do ‘m/otor para
Quandoo contolevetoril BNt 0 caulbrio o,
Overcurrent[>SM S€nsor e usado para de acordo com a placa de
during controle do motor, 0 ajuste identificagdo do motor e execute
E6 constant qutomattlzo do pardmetro no 0 ajuste automético dos
speed < exe%u ado. trole V/F & usad parametros por meio de P00.15.
running Q:;ncoongrg?endr:n(?\otoreausa ° Ajuste a relacdo de frequénciae
p i e >, |tensdo definida pela curva V/F e
configuracdo dacurvaV/F € |7 3 tensdo correspondente
anormal. a frequéncia.
Ha forteAs fqntes de Para evitar interferéncia forte,
interferéncia externa (troca de mantenha os cabos do motor
contator ou aterramento longe dos contatores e garanta o
Inadgquado). . . aterramento confidvel do
Tensdo da rede muito baixa.  [gistema.
Falha de hardware. Melhore a qualidade da energia
ou aumente a capacidade do
VFD.
Substitua o VFD.
Aumente o tempo ACC ou habilite
a protegdo contra sobretensdo.
Melhore a qualidade da energia
para atender as especificagdes de
tensdo de entrada do VFD
(consulte as especifica¢des do
Tempo ACC muito curto. Ipnri%(ijeu;())c:)s a parada do motor ou
Tensdo da rede muito alta. selecior?e ° inF:'cio do
Sobretensa E{:E)dra durante a rotaggo do rastreamento de velocidade por
E7 o durante . meio de P01.00.
ACC Q:Srrggiaa tsei;#irgai?sgb“k de Instale uma unidade de frenagem
Confieuracio inade .uada da |Euma unidade de feedback de
gurac bq =2 |energia ou remova fatores
protecao contra sobretensao. externos que fazem com que a
carga gere energia.
Habilite a protecdo contra
sobretensdo por meio de P11.03 e
diminua o valor da tensdo de
protecdo contra sobretensdo de
P11.04.
E8 Sobretensa [Aumente o tempo ACC ou Aumente o tempo ACC ou habilite
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(::eofdallghoa T;gﬂ‘ge Possivel Causa Solucao f:g'ﬁ; T;gﬁ‘:e Possivel Causa Solucdo ::;iallghoa T;gﬁlge Possivel Causa Solucao
o durante a |habilite a protecdo contra a protegdo contra sobretensdo. autotuning desviam-se Verifique a fiacdo do motore a All esta muito baixa. alimentagdo de 5V ou 10 mA para
desacelerag [sobretensdo. Melhore a qualidade da energia bruscamente dos pardmetros |configuragdo dos parametros; A fiagdo do All esta verificar se a entrada esta normal.
do Melhore a qualidade da para atender as especificagdes de padrdo. Verifique se a frequéncia limite desconectada. Verifique a fiagdo ou substitua os
¢ ¢
energia para atender as tensdo de entrada do VFD Tempo limite do autotuning. |superior é maior que 2/3 da A tensdo de entrada do Al2 cabos.
especificagOes de tensdo de  |(consulte as especificagdes do frequéncia nominal. £93 Desconexdo |estd muito baixa.
entrada do VFD (consulte as  |produto). . : Pressione STOP/RST para Al2 A fiagdo do Al2 esta
especificagdes do produto).  [Inicie apds a parada do motor ou E21 Erro dg Erro na Le'tu:ia ou etscrllta de reiniciar. desconectada.
Inicie app’»s a parada do motor |selecione o inicio do ) %FE?;SE)?\Z) EE?R%VSS@%S%@& Substitua a placa de controle Atensdo de entrada do Al3
ou selecione OdInICICl) dod § rastregmento de velocidade por ) principal. 94 Desconexdo |esta muito baixa. Verifique a fiagdo ou substitua os
rastreamento de velocidade |meio de P01.00. Falha . . ) . Al3 Afiagdo do Al3 esta cabos.
por meio de P0‘1.00. Instale uma unidade de frenagem £22 offline de /Iiefedltaazk I;‘ID(?gflmkel.)ID }/ergi)quigslélos do sinal de desconectada.
Instale uma unidade de e uma unidade de feedback de feedback [ onte de feedbac Vee_r ac fonte de feedback PID Grave o arquivo com um
frenagem e uma unidade de  |energia ou remova fatores PID esaparece. erifique a fonte de feedbac - Nenhuma bootloader novamente.
feedback de energia ou externos que fazgm comquea Ocorreu uma falha no circuito Verifigue a unidade de frenagem E96 atualizag&o | O arquivo gravado ndo contém |Vocé pode filtrar essa falha
remova fatores externos que |carga gere energia. Falhana |de frenagem ou o tubo de e sub(s]titua oF UM NOVo tub% de do um bootloader. configurando P14.12. (A auséncia
fazem com que a carga gere  |Habilite a protecdo contra E23  |unidade de |frenagem esta danificado. frenagem: p bootloader de um bootloader néo afeta a
energia. . sobretensdo por meio dg P11.03 e frenagem |A resisténcia do resistor de A gem; .. do frei execucgdo normal da maquina.)
Habilite a protecdo contra diminua o valor da tens3o de frenagem externo é pequena. umente a resistencia do freio.
sobretensdo por meio de rotegdo contra sobretensdo de ES H &
P11.03e dimiF:wa ovalor da 211 OEI Tempo de [0 (emPo de execucao real do 7 Dimensoes do Produto
-V ¢ 04 24 execucio VFD é maior que o tempo de  |Entre em contato com o
tensdo de protecdo contra tineid execucdo definido fabricante. Figura 7-1 Dimensoes e posi¢des dos furos para VFDs nos quadrosAe B
sobretensdo de P11.04. atngido i tarnamente.
Melhore a qyalldade daenergia Falha de |O VFD emite um pré-alarme de|Verifique se o ponto de pré-alarme
para cumprircomas E25 sobrecarga [sobrecarga de acordo com o |de sobrecarga esta configurado
esliecéf'C(???/eFSDd(e tensfto de eletronica |valor definido. corretamente. H H H H H
entrada do consulte as
Sobretenss especiﬁcagaes do produto). ﬁ‘]aclz)orrceithﬁCelgtdeOOCl?nectadO Verifique o cabo do teclado e
odurante |1enséo da rede muito alta. Instale uma unidade de frenagem desconectado. reconecte-o para determinar se
- A carga tem um feedback de  |e uma unidade de feedback de Erro de ; ha alguma falha.
funcioname A - Cabo do teclado muito longo, e
E9 energia significativo. energia ou remova fatores E27 upload de causando forte interferéncia Verifique e remova a fonte de
rllto_zmd Configuracdo inadequada da |externos que fazem com que a parametro |p . " Circuito de " |interferéncia externa. H H H H H
Vc?)ggtlar?tee protecdo contra sobretens3o. |carga gere energia. comunicacio do teclado ou da Substitua o hardware e procure
Habilite a prote¢do contra placa-mie. servicos de manutencdo. -
socti)retensa? p(()jr nt1e|o~dedP11.O3 € Cabo do teclado conectado  |Verifique e remova a fonte de
reduza o valor da %nsao ¢ q incorretamente ou interferéncia externa. Tabela
Eﬁt%iao contra sobretensdo de Errode |desconectado. Substitua o hardware e procure Tabela 7-1 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs nos quadros Ae B
- — sl - download |Cabo do teclado muito longo, |servigos de manutencdo. - = e —
A tensdo darede esta muito  |Aumente a tensdo de entrada da E28 de causando forte interferéncia. |Verifique se a versio do software Dimensoesdo |Distancia do furo de Diametro do
baixa. rede. A Taman | _contorno (mm) montagem (mm) furo de
d. . pardmetro |Ocorreu um erro de da placa de controle dos Modelo ho montagem
Falha de ﬁ:rilabrf:r?tgiﬁgi?)rdrgal Fant}:{ecsrq"tecontato como armazenamento de dados no [parametros de backup do teclado W1 | H1 | D1 w2 H2 (mm)
5 : : teclado. é consistente com a do VFD.
E10 subtensdo 0 fechamento do contator do |Entre em contato com o o 3 GD27-0R4G-52-B-XX 60 190 | 155 36 180 25
do buffer estd anormal. fabricante. A saida do VFD est4 em curto- Ve;ntﬁqqe sgto motor ‘iSta em GD27-0R7G-S2-B-XX 60 | 190 | 155 36 180 a5
barramento |y yEp funciona com carga Verifique se a energia de entrada Falha de |circuito com o terra. ?u 9{":9' o coml orerraesea GD27-0RAG-Z-BEU | ) 60_{ 190 | 155 36 180 25
d d d ; | bos d curto- |0 circuito de deteccio de iagdo esta normal. GD27-0R7G-2-B-EU 60 | 190 | 155 | 36 180 25
pesada quando ocorre perda |estd normal e se os cabos de curtc ircui > €ao ¢ Remova o cabo do motor para EDoT-ORTe A BXX to 150 152 = 150 55
de fase no lado da entrada. entrada estdo soltos. £33 circuito  |corrente esta com defglto_. verificacdo GD27_1R56_4—B_XX 0 Too 155 TS 150 oo
Atensdo da rede esta muito  |[Aumente a tensdo de entrada da para A configuragdo de poténcia Substitua a placa de controle - —
Sobrecarga A corrente no_mlnal do motor |Reinicialize a corrente nominal o bruscamente da poténcia do Redefina os parametros do motor GD77-IR5G2-BEU 70 190 T 155 36 180 75
E11 esta definida incorretamente. [do motor no grupo de VFD. t t
do motor X corretamente. GD272R2G2BEU | B [ 70 | 190 | 155 | 36 180 @5
Ocorre parada do motor ou o |parametros do motor. Verifi ha sob
transiente de carga é muito  |Verifique a carga e ajuste a eritique se na sobrecarga, GD27-2R2G-4-B-XX 70 190 | 155 36 180 g5
rande uantidade de reforco de torque aumente o tempo de deteccdo de GD27-003G-4-8-XX 70 190 | 155 36 180 05
/ficc o T3oid 9 < que. desvio de velocidade ou GD27-004G-4-B-XX 70 | 190 [ 155 36 180 25
T AP prolongue o tempo ACC/DEC. Figura 7-2 Dimensdes e posicdes dos furos para VFDs no quadro C
0 motor em rotacao & Aumente o tempo ACC. Falha de - Verifique as configuracdes dos 8 w POSIS P q
reiniciado. Evite reiniciar apos a parada. E34 desvio de | Carga esta muito pesada ou parametros do motor e execute
E12 Sobrecarga |A tensdo da rede é muito Aumente a tensdo de entrada da velocidade parada. novamente o autoajuste dos
doVFD |baixa. =~ rede. ) pardmetros do motor.
A carga € muito grande. Selecione um VFD com maior Verifique se os pardmetros de
A poténcia do VFD é muito poténcia. controle do loop de velocidade
Eeq;ega.f fotiacE estdo definidos corretamente.
craa delase ouliutuacdo — \oifique se a energia de entrada Verifique se ha sobrecarga ou
Perda de |violenta ocorreu nas entradas esté normal e se ofcabos de Ocorreu uma excecio de parada.
E13 |fasenolado|R,SeT. entrada est3o soltos. carga. Verifique os pardmetros do motor
de entrada Ostpa(;afus;{s no :?do da Defina P11.00 para filtrar a falha. Os pa_rémgtros SM estdo e as configuragdes do contador
entrada estdo Sottos. Falhade |definidosincorretamente. EMF.
Cabos de saida quebradtosdou Verifique se hé cabos de saida E35 ajuste |0 pardmetrosobtidosdo  |Execute novamente o autoajuste o lw b
Perda de |SM curto-circuito conectado |\ o1y quebrados. incorreto |Autotuningsdoimprecisos. |dos pardmetros do motor. Tabela 7-2 Dimensdes e posi¢Ses dos furos para VFDs no quadro C
E14 |fasenolado gzrtde;rgé fase de saida UV/W Verifique se hd flutuacdo brusca O VFD ndo esta conectado ao  |Aumente o tempo de detecgdo de Dimensdesdo  [Distancia do furo de| piametro
de saida ; de carga e desequilibrio de motor. . desajuste. contorno (mm) montagem (Mm) |do furo de
ou cargas 3PH seriamente resisténcia 3PH do motor. Aplicagdo de enfraquecimento [Ajuste o coeficiente de Modelo Tamanho
assimetricas. ) i de fluxo. enfraquecimento do fluxo e os WL | HL | D1 | w2 | w3 | H2 |mentagem
O duto de ar esta bloqueado  |Ventile o duto de ar ou substitua pardmetros do loop de corrente. (mm)
ou o ventilador esta o ventilador. Falhade |OVFD relata pré-alarme de " ,
Syperaqgec danificado. Mantenha uma boa ventilagdo E36 subcarga |subcarga de gcordo com o Verifique os pontos de pré- GD27-004G-2-B-EU 90 235 | 155 | 70 | 72 | 220 a6
El6 'me,ndtol © |Atemperatura ambiente estd |para diminuir a temperatura eletrdnica |valor definido. alarme de carga e subcarga. GD27-5R5G-2-B-EV C 90 | 235 | 155 | 70 | 72 | 220 26
MOCUC Imuito alta. ambiente. Safe torque [Safe T aToncio e GD27-5R5G-4-B-XX 90 [ 235 [ 155 [ 70 | 72 [ 220 | @6
inversor i i i E40 A P blitada oor forcas cxtarnas. | GD27-7R5G-4-BXX 90 | 235 | 155 | 70 | 72 | 220 | @6
Sobrecarga de funcionamento |Selecione um VFD com maior off habilitada por forcas externas. - -4-B-
prolongada. potencia. _ Ocorreu Figura 7-3 Dimensdes e posicdes dos furos para VFDs no quadro D
Check whether external device uma
E17 Falha |Osinal de entrada de falha input is normal. Verifique se a excecio no » L . —
externa [externa do terminal S atua. entrada do dispositivo externo E41 circuito  |A fiacdod {i . |Verifique se a fiacdo do terminal
4 ¢do do STO esta incorreta; do STO esté adequada e firme o
esta normal. — seguro do |Ocorreu uma falha no suficiente: 4
Ataxa detransmissdo esté Do 2 (axa de transmissdo canall jinterruptor externo do STO;  \yerifique se o interruptor externo
nfigurada incorretamente, |2deguada. . Ocorreu |Ocorreu uma falha de 4 rrup
contigurada incorretamente. f fi d f do STO pode funcionar
Falha na linha de Verifique a fiacdo das interfaces uma  |hardware no circuito de o
Falhade |- % e ao de comunicagdo. excegdo no |seguranca do canal. corretamente; ) 2
E18 |comunicaci 6ao. Defina o endereco de E42 circuito Substitua a placa de controle.
0 RS485 E;g:r?if:g;(;e@o de comunicagdo corretamente. seguro do
A comunicagéo sofre de forte Substitua ou altere a fiagdo para canal 2
- A aumentar a capacidade anti- 0 o
interferéncia. interferéncia Ocorreu R . 1o
: uma - ~ -
N Remova o cabo do motor para E4 Zon Ocorreu uma fglha_ de . ntr Tabela 7-3 Dimensdes e posi¢es dos furos para VFDs no quadro D
Falha de |Ocorreu uma excecao no cabo verificacdo. 3 exceﬁo © Ihardware no circuito STO. Substitua a placa de controle. Dimensdesdo |Distancia do furo de| Diametro do
E19 |detec¢do de|do motor ou noisolador do Ent tat canalleno furod
corrente |motor. fn re em contato com o canal 2 Modelo Taman| _contorno (mm) montagem (mm) uro de
. _ abricante. Temperatura do equipamento . ho | v | H1 | D1 w2 H2 montagem
A capacidade do motor ndo  |Altere o modelo do VFD. Sobreaquec|ou do ambiente muito Redyzw atemperatura d‘? (mm)
Falha de corresponde a capacidade do [Defina o tipo de motor adequado E59 imento do lelevada. gqll;ls'iiatmifgtge?\zgrorsgst;ilsgfé GD27-TR5G-2-B-EU 130 | 250 | 185 100 237 76
£20 | autoajuste [/7D: . [c0sparametros daplaca de motor  |Medicio de temperatura por [25 1" O GD27-0116-2-B-EU| [ 130 [ 250 | 185 | 100 237 %6
do motor (?epf);ri?jnc:?rtlrc%?rztr:n(;?r:tzsta :Eds?/gtzlifécaagzcr)éa do motor e AAO imprecisa. P : GD27-011G-4-B-XX 130 | 250 | 185 100 237 26
A : ¥ . E92 |D nexao|A tensa ntr. All n ma fon X 4-B-
Os parametros obtidos do execute o autotuning novamente. 9 esconexdo A tensdo de entrada do Conecte uma fonte de GD27-015G-4-B-XX 130 | 250 | 185 100 237 g6
-7- -8- -9-

Figura 7-4 Dimensoes e posi¢des dos furos para VFDs no quadro E
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uros para VFDs no quadro E

Distancia do furo de Distancia do furo | Didmetro do
Modelo Taman montagem (mm) de montagem furo de
ho (mm) montagem
w1 H1 D1 W2 H2 (mm)
GD27-015G-2-B-EU 160 300 190 130 287 26
GD27-018G-4-B-XX E 160 300 190 130 287 a6
GD27-022G-4-B-XX 160 300 190 130 287 a6
# Nota: -XX indica nenhum ou -EU.
~ . . oA . )
Apéndice A Dados de eficiéncia energética
Tabela A-1 Perdas de poténcia e classe |IE
Perda relativa (%) Perdaem |Classe
Modelo 0;25) (0350) ;100 (50;25)|(50350)|(50;100) (00350)o0;200) **FBY M|
GD27-0R4G-S2-B-XX[ 1.46 | 1.62 | 1.92 | 1.53 [ 1.76 | 2.10 | 1.95 | 2.24 5 IE2
GD27-0R7G-S2-B-XX| 1.38 | 1.48 | 1.85 | 1.45 | 1.65 | 2.03 | 1.81 | 2.22 5 IE2
GD27-1R5G-S2-B-XX[ 1.42 | 1.46 | 1.86 | 1.66 | 1.86 | 2.03 | 1.88 | 2.28 5 IE2
GD27-2R2G-S2-B-XX[ 1.36 | 1.42 | 1.76 | 1.59 | 1.79 | 1.96 | 1.85 | 2.12 5 IE2
GD27-0R4G-2-B-EU| 1.45 | 1.63 [ 1.93 [ 151 | 1.72 | 2.10 | 1.90 | 2.26 5 IE2
GD27-0R7G-2-B-EU| 1.40 | 1.46 | 1.82 | 1.44 | 1.59 | 2.00 | 1.76 | 2.8 5 IE2
GD27-1R5G-2-B-EU[ 138 [1.42 | 1.80 | 1.65 | 1.79 | 1.99 | 1.86 | 2.23 5 IE2
GD27-2R2G-2-B-EU| 132 [ 1.38 | 1.74 | 1.56 | 1.76 | 1.94 | 1.83 | 2.18 5 IE2
GD27-004G-2-B-EU[1.27 [ 133 | 1.56 | 1.47 [ 169 | 190 | 1.76 [ 2.02 9 IE2
GD27-5R5G-2-B-EU| 0.79 [ 1.32 | 1.99 | 0.87 | 1.34 | 222 | 1.41 | 2.39 9 IE2
GD27-7R5G-2-B-EU| 0.62 [ 0.90 | 1.76 | 0.80 | 1.15 | 2.04 | 146 | 2.28 11 IE2
GD27-011G-2-B-EU[0.54 | 0.78 | 1.87 | 0.77 [ 1.18 | 2.09 | 1.23 [ 2.48 11 IE2
GD27-015G-2-B-EU[0.92 [ 1.21 | 1.38 | 1.06 | 1.37 | 1.49 26 | 2.98 13 IE2
GD27-0R7G-4-B-XX [ 1.32 [1.43] 1.82 | 148 | 1.66 | 2.12 | 170 | 2.29 7 IE2
GD27-1R5G-4-B-XX [ 1.26 [ 1.32 | 1.50 | 142 | 1.62 | 2.02 | 1.63 | 2.14 7 IE2
GD27-2R2G-4-B-XX | 1.28 [1.30 | 1.62 | 1.57 | 1.76 | 2.11 | 161 | 2.24 8 IE2
GD27-003G-4-B-XX | 1.18 [ 1.26 | 1.54 | 1.47 | 166 | 2.02 | 1.58 | 2.10 8 IE2
GD27-004G-4-B-XX | 1.12 [1.22 | 1.46 | 1.35 | 1.63 | 1.83 | 1.54 | 1.97 8 IE2
GD27-5R5G-4-B-XX [ 1.22 [1.37 | 156 | 146 | 1.77 | 2.12 | 177 | 2.26 9 IE2
GD27-7R5G-4-B-XX | 1.14 [1.31 | 148 | 142 | 1.70 | 2.06 | 1.74 | 2.21 9 IE2
GD27-011G-4-B-XX | 0.79 | 0.89 [ 1.79 [ 0.9 | 0.78 | 1.77 | 053 | 1.8 11 IE2
GD27-015G-4-B-XX | 0.7 [1.01 | 1.98 | 0.74 | 1.02 | 1.87 | 1.17 | 2.23 11 IE2
GD27-018G-4-B-XX | 0.53 [0.76 | 1.23 | 0.56 | 0.86 | 1.73 | 0.86 | 2.01 13 IE2
GD27-022G-4-B-XX | 0.63 | 0.71 [ 1.38 | 0.60 | 0.90 | 1.73 | 1.02 | 1.95 13 IE2
Tabela A-2 Especificagdes nominais
Poténci Poténcia de |Corrente de | Temperatura| Frequéncia | Tensdo de
oténcia 2 » . S A .
Modelo aparente salv_ja ) salqa : ":?x.'mf de | de potgnt:lla pote[mal\
WA | gaw) ® ) (Hz) )
GD27-0R4G-S2-B-XX 0.9 0.4 2.5
GD27-0R7G-52-B-XX 1.6 0.75 4.2 IAC 1PH 220V-
GD27-1R5G-52-B-XX 2.8 1.5 75 240V
GD27-2R2G-S2-B-XX 3.8 2.2 10
GD27-0R4G-2-B-EU 0.9 0.4 2.5
GD27-0R7G-2-B-EU 1.5 0.75 4.2
GD27-1R5G-2-B-EU 2.8 1.5 7.5
GD27-2R2G-2-B-EU 3.8 2.2 10
GD27-004G-2-B-EU 6.1 4 16 AC 3;:'0%/00\”
GD27-5R5G-2-B-EU 7.6 5.5 20
GD27-7R5G-2-B-EU 8.9 75 30 Faixa
GD27-011G-2-B-EU 11 11 42 50°C permitida de
GD27-015G-2-B-EU 20.9 15 55 50Hz/60Hz:
GD27-0R7G-4-B-XX 1.6 0.75 2.5 47-63Hz
GD27-1R5G-4-B-XX 2.5 1.5 3.7
GD27-2R2G-4-B-XX 3.9 2.2 5.5
GD27-003G-4-B-XX 5.1 3 7.5
GD27-004G-4-B-XX 6.4 4 9.5
GD27-5R5G-4-B-XX 9.2 5.5 14 AC 32;‘5/80\"
GD27-7R5G-4-B-XX 12.1 75 18.5
GD27-011G-4-B-XX 14.3 11 25
GD27-015G-4-B-XX 18.8 15 32
GD27-018G-4-B-XX 25 18.5 38
GD27-022G-4-B-XX 29.6 22 45

# Nota: -XX indica nenhum ou -EU.
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